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Resumen—Este artı́culo presenta un conjunto de plantas
experimentales construidas con el objetivo de funcionar como
plataformas para el diseño e implementación de controladores
SISO, con una dificultad adecuada para carreras de grado de
ingenierı́a. Las mismas fueron concebidas para la realización de
prácticas de laboratorio dentro del área de control automático.
Se presentarán un conjunto de plantas construidas con ese fin, y
un ejemplo de aplicación para el control de un péndulo simple
y un péndulo rotativo.
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